


Hi1zLI CIzGI IZLEYEN KATEGORISI KURALLARI
1) Amag:

Cizgi izleyen robotlar beyaz zemin Uzerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah zemin
Uzerindeki beyaz cizgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Cizgi izleyen
robotlarda ©6nemli olan c¢izgiyi kaybetmemeyi sadlayacak; dodgru program,
donanimsal kontrol ve hizdir.

Bu kategorideki otonom cizgi izleyen robotlar; siyah parkur Uzerindeki
beyaz cizgileri takip ederek, piste toplam iki tur atarak parkuru en kisa
suirede tamamlamaya calisirlar.

2) Eleme ve Final Pisti Yol Ile Ilgili Bilgileri

Eleme ve final pisti ayni pisttir.
e Yollar siyah Uzerine beyaz ¢izgi seklindedir.

e Toplam yol 1560 mm genisliginde, 39000mm (yaklasik 39metre), 5 mm
kalinhdinda siyah mat dekota malzemeden yapilmistir.

¢ Yolu olusturan parcalarin ek yerleri siyah mat folyo ile kapatiimistir.
e Beyaz cizgiler 202 mm kalinliginda beyaz mat folyodan yapilacaktir.

e Her bir cizgi izleyen robot igin ortasinda gizgi olan 390 mm genisliginde kulvar
bulunmaktadir.
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Sekil-1: Cizgiler arasindaki mesafe ve doénuls yaricap olculeri
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e Yol Uzerinde bir adet kopru bulunmaktadir. Képrinin uzunlugu yaklasik 3 metre
olup yer ile agisi 16 derecedir.

Sekil-2: Kopru olgileri
e Cizgi izleyen robotlar igin Baslangig/Bitis gizgisi bulunmaktadir.

e Baslangig/Bitis ¢izgisinde 1560mm uzunlugunda ve 200mm genisliginde mat
beyaz renkte otomatik kapi bulunmaktadir.

e Baslangig/Bitis cizgisinden 50mm 6nde. Cizgi izleyen robotlarin slirelerini dlcecek
sensdr grubu bulunmaktadir. Bu sensor grubu her bir parkurdaki robot icin, 200
mm yukarisinda olacak sekilde montaji yapilmistir. Sensorler reflektorlil olarak
calistigindan Baslangig/Bitis cizgisinden 6nce yola reflektér bandi yapistiriimistir.

e Yol cizgileri tzerinde 200mm vyarigapl virajlarin baslangicindan 300mm &nce;
robotun hareket yonline gbre sag tarafta yol cizgisine dik 35mm uzunlugunda
20+2 mm kalinhiginda beyaz cizgiler kullaniimistir.

OTAMATIK
BASLAGIC KAPISI

Sekil-3: Hizli Cizgi Izleyen pisti 3D gdriintisii
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3) Yarismalar

3.1) Eleme ve Final Yarisi

Robotlarin bu kategoride yarisabilmeleri igin;

120x160 mm’lik kutu icerisine rahat bir sekilde sigmahlidiriar.
Robotlarin yiiksekligi 50 mm’yi gecemez. Robotlar icin agirlik siniri
yoktur.

120x160 mm’lik kutu icine sigmayan veya 50 mm yiiksekligi gecen
robotlar diskalifiye edilir.

Robotlar 4’erli gruplar olarak yarisirlar.

Gruplar bilgisayar kurasi ile belirlenir. Kura sonucu hangi robotun, hangi
parkurda yarisacagi belli olur. (1. parkur, 2. parkur, 3. parkur, 4. parkur
seklinde)

Yarisma formati yarismaci robot sayisina goére belirlenip, robot.meb.gov.tr
Uzerinde duyurulacaktir.

Pistte her parkurdaki yarismaci igin, ayri ayri bitisi algilayan sensorler
kullanilir.

Birinci ve ikincilerin tespiti icin kronometre strelerine bakilir.

Gruptaki yarismacilar robotlarini galisir vaziyette baslangig cizgisinin 6niine
kendilerine ait parkura yerlestireceklerdir.

Hakem isaretinden sonra otomatik kapi acilarak yarisma baslayacaktir.
Baslangic yapamayan veya yanlis parkura gecen robotlar diskalifiye olur.
Hakem isaretinden 6nce robot hareket ederek otomatik kapiya carparsa,
kaplya carpan robot diskalifiye edilir. Diger kalan robotlarla yarisma
tekrarlanir.

Bitis cizgisine ulasmadan butln robotlar parkurdan gikarsa, robotlarin tamami
elenir.

Yarisma esnasinda robot diger robota carpar ve pist disina atarsa carpan robot
diskalifiye olur. Yarisma diger robotlarla tekrarlanir.

Robotlar kendi parkurlarinda yarismaylr tamamlamak zorundadirlar. Yanhs
parkurda yarismayi tamamlayan robotlar diskalifiye edilir.

Robotlar parkurlarinda iki tur atarlar. Iki turun sonunda kronometre siirelerine
bakilir.

Final yarisina kadar bu sekilde yarismaya devam edilir.

Final yarisi da eleme yarisi gibi yapilacak, bitis gizgisine varis sirelerine gore

birinci, ikinci ve Ugunculuk dereceleri belirlenecektir.
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e Final yarismasinda stre esitligi durumunda;
» Eniyi streye sahip olmalari durumunda, birincilik ve ikincilik igin,
» Eniyi ikinci sireye sahip olmalari durumunda, ikincilik ve GglUncullk,
» En iyi Gguncl sureye sahip olmalari durumunda Uglncilik yarismasi
yaplilir,
> Esitlik bozulmazsa adirhdi digerlerine gore hafif olan robot yarismayi
kazanir.

e Piste cagrilan yarismacilara pillerini sarj etmeleri icin ek bir slire verilmez.

4) Diger Kurallar

. Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

. Yola kalici bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren
robotlar diskalifiye edilir.

. Robotlarda, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Sivi
yanicl enerji kaynaklar kullanamazlar.

. Yarismalar sirasinda robotlarin Lastik teker ve pil dedisikliginden baska
robotlar Uzerinde bir degisiklik yapamazlar. Robot gdévdesinin degistiriimesi gibi
fiziksel goriinim degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

. Yarismalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sdékulmesi,
yerinin degistirilmesi ve kare kodun zarar gérmesi durumlarinda robot diskalifiye
edilir.

. Hakem masasinda yarismaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar
diskalifiye edilir.

. Elektronik elemanlarin degistiriimesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni
yerde olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun
zarar gérmemesi gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

. Kare kod robot gdvdesine yapistirilmalidir. Sékultp takilabilen malzemelerin
Uzerine yapistiriimamalidir. Bu tlir durumlarda hakem robotla ilgili bir sorunda

robotu diskalifiye eder.

Pistlerdeki olciulerde, yapim asamasinda genel yapiyl1 bozmayacak
degisiklikler olabilir.
Yarisma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda kurallari

degistirme hakkina sahiptir.
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