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TEMEL CiZGI IZLEYEN ROBOT YARISMASI KURALLARI

1) Amacg

Cizgi izleyen robotlar beyaz zemin Uzerindeki siyah cizgiyi ya da siyah
zemin Uzerindeki beyaz cizgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar.
Endistriyel alanda, surekli bir yerden baska bir yere mal tasima islerinde bu
otonom cizgi izleyen robotlar kullanilir. Yapilmasi gereken robotlarin takip
edecekleri yol cizgisinin zemine cizilmesidir. Cizgi izleyen robotlarda dnemli
olan cizgiyi kaybetmemeyi saglayacak; dogru program, donanimsal kontrol ve
hizdir.

Bu kategorideki otonom cizgi izleyen robotlar; siyah parkur Uzerindeki
beyaz cizgileri takip ederek, parkuru en kisa slirede, hatasiz tamamlamaya
calisirlar.

e Siralama yarismasinda belirlenen parkuru en kisa slirede ve en az ceza
puani ile tamamlamak.

2) Robot olculeri
Temel Cizgi izleyen robot kategorisinde yarisacak robotlarin boyu 280mmyi
eni 180mmyi gecmemesi gerekmektedir.

3) Robotta kullanilacak malzemeler

Mikrokontrolor karti olarak: Arduino Nano, UNO veya Micro kullanilacak.
Maksimum 5'li Cizgi Sensdér Karti kullanilabilir.

Motor siriucu olarak: Arduino Motor Shield - L293D veya L298 DC Motor
Surici Modualu kullanilabilir.

DC motor olarak: L reduktorlta 6-12V 250rpm plastik dislili DC Motor
Tekerlek Olarak: Capr 65mm ve kalinhdi 30mm gecemeyen tekerlek
kullanilacaktir.

Pil veya batarya kutusu ve sarhos teker istege bagl olarak kullanilabilir.
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Kullanilabilecek Malzemelerin Resimleri

Arduino Nano Arduino Micro Arduino UNO

L Reduktorli DC Motor Robot tekerleri

Arduino Motor Shield - L293D L298 DC Motor Surtcu Moduli

4) YARISMA PisTi

5) Yarisma Pisti Yol Ile Ilgili Bilgileri

e Yollar siyah Uzerine beyaz cizgi seklindedir.

e Yolu olusturan tabaka siyah mat dekotadan yapilmis ve 1560x3050mm
Olculerindedir. Yolu olusturan parcalarin ek vyerleri siyah mat folyo ile
kapatiimistir.

e Yol Cizgileri ana 20£2 mm kalinliginda beyaz mat folyodan yapilacaktir.

e Yollar siyah zeminde beyaz yoldan olusmaktadir.

e Yol Uizerinde onbir adet 90° lik donulsler vardir.

e Yol lzerinde yari capli 240mm olan iki adet yay seklinde doénusler vardir.
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e Yol Gzerinde yari capi 250mm olan bir adet yay seklinde donis vardir.

e Yol Uzerinde toplam 1000mm boyunda 10° acili cikis ve inis rampasi olan
bir adet képri kullaniimistir.

e Basalama/Bitis cizgisi yol basangicinda 400mm igeridedir.

e Basalama/Bitis c¢izgisi kenarlarinda 10mm yuksekliginde sensorler
kullaniimistir.

6) Siralama Yarisi

Her robot sirayla yarisir, bu sira bilgisayar kurasi ile belirlenir.

Robotlar pistte bir tur atarlar.

Yarisma zamana karsl yapilacaktir. Slre pist Uzerindeki kronometre ile
tutulacaktir.

Yarisin baslangic ve bitisini tespit etmek icin kullanilan sensorler
kullanilmistir. Robot sensor hizasinda gectiginde, sensoriin algilamasi ile
kronometre saymaya baslayacaktir.

Hakem isaretinden sonra Start yapamayan robota 10 saniye ceza puani
verilir ve tekrar start yapmasi icin bir hak daha verilir. Yarismacilarin 5 start
hakki vardir. ( Her start yapamama durumunda ayri ayrt 10 saniye ceza
puani verilir.)

Robotlar belirtilen hareket yonunde pistte hareket etmeleri gerekir.

Robot cizgi takibini birakip gizgiyi tekrar bulamadigi durumda, ciktigi yerden
piste tekrar konulur, bu arada stlire islemeye devam eder. Bu hak yalnizca
hakemler tarafindan verilebilir. Bu durumda robota 10 sn yoldan c¢ikma
cezasl verilir.

Robot on defa yoldan cikarsa diskalifiye edilir.

Robot kdpriyl cikamaz, rampada durursa hakem izni ile robot kdpri Ust
noktasina konularak yarismaya devam edilr. Bu durumda 50sn kopriyu
clkamama cezasi verilir.

Robot koépriylu cikarken diserse, hakem izni ile robot kdpri Ust noktasina
konularak yarismaya devam edilr. Bu durumda 40sn kopri rampadan
disme cezasi verilir.

Robot kdépri lzerinde veya rampadan inerken diserse; hakem izni ile robot
kdpri inisinin bitimine konularak yarismaya devam edilir. Bu durumda 30sn
kdpriden disme cezasi verilir.

Baslangic/Bitis gizgisinden tekrar robotun bir tur sonunda gecmesi ile
kronometre durur. Robot igin yarisma bitmistir.

Siralama yarismalari sonunda robotlarin yarismayi bitirme toplam sireleri
ile siralama yapilir.

Toplam sure Kronometre suresi lUzerine ceza sureleri toplanarak
bulunur.
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9) Diger Kurallar

e Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

e Yola kalici bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren
robotlar diskalifiye edilir.

e Robotlar pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Sivi
yanicl enerji kaynaklar kullanamazlar.

e Yarismalar sirasinda robotlarin Lastik teker ve pil degisikliginden baska
robotlar Gzerinde bir degisiklik yapamazlar. Robot gdvdesinin degistirilmesi
gibi fiziksel goriinim degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

e Yarismalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sdkllmesi,
yerinin degistiriimesi ve kare kodun zarar gérmesi durumlarinda robot
diskalifiye edilir.

e Hakem masasinda yarismaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar
diskalifiye edilir.

e Elektronik elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni
yerde olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirimesi sirasinda kare
kodun zarar géormemesi gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

e Kare kod robot govdesine yapistiriimalidir. Sokulltp takilabilen malzemelerin
Uzerine yapistinimamahdir. Bu tir durumlarda hakem robotla ilgili bir
sorunda robotu diskalifiye eder.

10) Degerlendirme

Robotlar, vyarisi tamamlama ve aldigi ceza sirelerinin toplamina gore
siralanacaktir. Toplam sire esitliginde ceza puani daha az olan robot digerine gore
onceliklidir. Esitligin bozulmadigi durumlarda kopriden dismemis robot
onceliklidir. Yine esitlik bozulmamissa hafif olan robot dnceliklidir.

Pistlerdeki olclulerde, yapim asamasinda genel yapiy1 bozmayacak
degisiklikler olabilir.

Yarismalar sirasinda, pist etrafindaki isikli kayanyazi, kamera,ve
aydinlatmalardan dolayi yapilan itirazlar gecgersiz sayilacaktir.

Yarisma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda kurallari
degistirme hakkina sahiptir.
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SIRA
NO

ROBOTUN ADI

START YAPAMAMA CEZASI

10 sn

YOLDAN CIKMA CEZASI
10 sn

Start yapamama sayisi

TOPLAM

YOLDAN CIKMA SAYISI

TOPLAM

KOPRUYU
CIKAMAM
RAMPADA
DURMA
CEZASI
50 sn

KOPRU CIKIS

RAMPASINDAN

DUSME CEZASI
40 sn

KOPRUDEN
DUSME
CEZASI

30 sn

TOPLAM
YOLDAN
CIKMA
SAYISI

TOPLAM
SURE
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